
图集号

页次

单位：毫米

精度：1

1

保护装置三视图

图集号

页次

2

保护装置开孔图

图集号

页次

3

保护装置背端定义

单位：毫米

精度：1

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

1X

1x1

1x3

1x5

1x7

1x2

1x4

1x6

1x8

保护电流

A相电流

B相电流

C相电流

零序电流

1D1

1D2

*

*

*

1LHa

1LHb

1D5

1D6

1D7

1LHc

*

3LH0

1D3

1D4

1D8

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

手车工作位置

手车试验位置

闭锁重合闸压板

备用

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

3X

3x16

3x17

3x19

3x20

对时及通信

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

KK把手远方位置

弹簧未储能

接地刀合位

1X3X4X

2
3
2

150

2
0
7

+

-

复归

确定

取消

异 常

跳 闸

告 警

备 用

跳 位

合 位

运 行 

保护装置

2
0
7

10

198

12

2
3
2

147

2
0
8
.
5

2
2
0

4

-

∅

6

.

5

53.5

线路保护背板端子图(直流)

Ia

16

11

15

13

14

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

RS232 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

弹簧未储能

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

信号告警

2X3X4X

备用

备用

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ib

Ic

I0

CIc

接地刀合位

手车工作位置

手车试验位置

闭锁重合闸

备用

备用

备用

手跳

合闸入口

跳闸入口

操作负电源

去合闸线圈

跳位监视负端

去跳闸线圈

跳位信号输出

合位信号输出

位置信号公共端

保护跳

保护合

备用

备用

备用

备用

CIa

CIb

Ia'

Ib'

Ic'

I0'

CIc'

CIa'

CIb'

操作正电源

手合

保护动作信号+

保护动作信号-

备用

Ua Ub

Uc Un

1x9

1x11

1x13

1x10

1x12

1x14

测量电流

A相电流

B相电流

C相电流

1D10

1D11

*

*

*

2LHa

2LHb

1D13

1D14

1D15

2LHc

1D12

1LH

2LH

3LH

YH

1X

1x24

1x23

1x22

1x21

电压输入

电压公共端

C相电压

B相电压

A相电压

1D23

YHMn

1D20

1

2

1D17

YHMa

1D21

3

4

1D18

YHMb

1D22

5

6

1D19

YHMc

1ZKK

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

备用

备用

备用

2D17

2D18

2D19

2D20

备用

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

页次

6

保护装置背端定义

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

KM+

2DK

4X

4x1

4x6

操作电源输入

操作电源正

操作电源负

4X

4x10

4x11

4x12

4x19

无源信号接点

合位信号输出

跳位信号输出

位置公共端

保护动作信号+

2D29

2D34

2D32-33

2D30

4x20

4x22

4x23

保护动作信号-

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D35

2D36

2D37

2D39-40

KM-

4X

SH

ST

4x2

4x3

开关操作回路

跳位监视

4x1

TWJ

4x8

4x14

HBJ

4x4

FTJ

HBJ

YH

BH

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作负电源

合闸机构

开关操作回路

手跳输入

手合输入

操作正电源输入

合闸入口

合闸保持接点

遥合接点

保护合输出接点

方案1

方案2

建议按照方案1接线

合闸压板

合闸回路

操作负电源输入

HWJ

4x13

TBJ

4x5

TBJ

YT

BT

4x9

跳闸保持接点

遥跳接点

跳闸入口

保护跳输出接点

跳闸压板

跳闸机构

跳闸回路

3D11

3D13

3D1-44D12

3D15

3D19

3D17

3D21

操作正电源

3D23

3D24

3D6-9

3D26

图集号

页次

3

保护装置背端定义

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

1X

1x1

1x3

1x5

1x7

1x2

1x4

1x6

1x8

保护电流

A相电流

B相电流

C相电流

1D1

1D2

*

*

*

1LHa

1LHb

1D6

1D7

1D8

1LHc

*

3LH0

1D3

1D4

1D9

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

手车工作位置

手车试验位置

非电量保护1

非电量保护2

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

KK把手远方位置

弹簧未储能

接地刀合位

变压器保护背板端子图(直流)

1x11

1x13

1x15

1x12

1x14

1x16

测量电流

A相电流

B相电流

C相电流

1D12

1D13

*

*

*

2LHa

2LHb

1D15

1D16

1D17

2LHc

1D14

1LH

2LH

3LH

YH

1X

1x24

1x23

1x22

1x21

电压输入

电压公共端

C相电压

B相电压

A相电压

1D25

YHMn

1D22

1

2

1D19

YHMa

1D23

3

4

1D10

YHMb

1D24

5

6

1D21

YHMc

1ZKK

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

非电量保护4

备用

备用

2D17

2D18

2D19

2D20

非电量保护3

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

图集号

页次

3

保护装置背端定义

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

1X

1x1

1x3

1x5

1x7

1x2

1x4

1x6

1x8

保护电流

A相电流

B相电流

C相电流

零序电流

1D1

1D2

*

*

*

1LHa

1LHb

1D4

1D5

1D6

1LHc

*

3LH0

1D3

1D9

1D7

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

手车工作位置

手车试验位置

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

KK把手远方位置

弹簧未储能

接地刀合位

电动机保护背板端子图(直流)

Ia

16

11

15

13

14
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2
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4
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6

7

8

9

RS232 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

弹簧未储能

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

信号告警

2X3X4X

备用

备用

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ib

Ic

I0

CIc

接地刀合位

手车工作位置

手车试验位置

非电量保护1

非电量保护2

非电量保护3

非电量保护4

手跳

合闸入口

跳闸入口

操作负电源

去合闸线圈

跳位监视负端

去跳闸线圈

跳位信号输出

合位信号输出

位置信号公共端

保护跳

保护合

备用

备用

备用

备用

CIa

CIb

Ia'

Ib'

Ic'

I0'

CIc'

CIa'

CIb'

操作正电源

手合

保护动作信号+

保护动作信号-

备用

Ua Ub

Uc Un

1x9

1x11

1x13

1x10

1x12

1x14

测量电流

A相电流

B相电流

C相电流

1D11

1D12

*

*

*

2LHa

2LHb

1D14

1D15

1D16

2LHc

1D13

1LH

2LH

3LH

YH

1X

1x24

1x23

1x22

1x21

电压输入

电压公共端

C相电压

B相电压

A相电压

1D24

YHMn

1D21

1

2

1D18

YHMa

1D22

3

4

1D19

YHMb

1D23

5

6

1D20

YHMc

1ZKK

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

备用

备用

2D17

2D18

2D19

2D20

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

图集号

页次

3

保护装置背端定义

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

1X

1x1

1x3

1x5

1x7

1x2

1x4

1x6

1x8

保护电流

A相电流

B相电流

C相电流

不平衡电流

1D1

1D2

*

*

*

1LHa

1LHb

1D4

1D5

1D6

1LHc

*

3LH0

1D3

1D9

1D7

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

手车工作位置

手车试验位置

闭锁投切电容

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

KK把手远方位置

弹簧未储能

备用

电容器保护背板端子图(直流)

Ia

16

11

15

13

14

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

RS232 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

弹簧未储能

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

信号告警

2X3X4X

备用

备用

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ib

Ic

Inb

CIc

备用

手车工作位置

手车试验位置

闭锁投切电容

非电量保护1

非电量保护2

非电量保护3

手跳

合闸入口

跳闸入口

操作负电源

去合闸线圈

跳位监视负端

去跳闸线圈

跳位信号输出

合位信号输出

位置信号公共端

保护跳

保护合

备用

备用

备用

备用

CIa

CIb

Ia'

Ib'

Ic'

Inb'

CIc'

CIa'

CIb'

操作正电源

手合

保护动作信号+

保护动作信号-

备用

Ua Ub

Uc Un

1x9

1x11

1x13

1x10

1x12

1x14

测量电流

A相电流

B相电流

C相电流

1D11

1D12

*

*

*

2LHa

2LHb

1D14

1D15

1D16

2LHc

1D13

1LH

2LH

3LH

YH

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

备用

备用

2D17

2D18

2D19

2D20

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

图集号

页次

3

保护装置背端定义

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

2TV工作位

2TV试验位

自动并列

自动解列

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

KK把手远方位置

1TV工作位

1TV试验位

PT并列背板端子图(直流)

1LH

2LH

3LH

YH

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

手动解列

分段开关合位

隔离刀合位

2D17

2D18

2D19

2D20

手动并列

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

页次

6

保护装置背端定义

图集号

页次

3

保护装置背端定义

图集号

页次

4

电流输入及电压输入输出

图集号

页次

5

保护装置背端定义

1X

1x1

1x3

1x5

1x7

1x2

1x4

1x6

1x8

保护电流

A相电流

B相电流

C相电流

零序电流

1D1

1D2

*

*

*

1LHa

1LHb

1D4

1D5

1D6

1LHc

*

3LH0

1D3

1D9

1D7

3X

3x1

3x2

3x3

3x4

3x5

3x6

3x7

3x8

开入量信号

开入量公共端

进线1手/遥跳闭锁备投

进线2手/遥跳闭锁备投

压板投闭锁备投

压板投备投自动复归

2D10

2D11

2D12

2D13

2D14

2D15

2D16

KK把手远方位置

进线1QF跳位（常闭）

进线2QF跳位（常闭）

备自投保护背板端子图(直流)

1x9

1x11

1x10

1x12

进线电流

进线1电流

进线2电流

1D11

1D12

*

*

2LHa

2LHb

1D14

1D15

1LH

2LH

3LH

YH

1X

1x20

1x19

1x18

1x17

进线电压输入

进线1线电压

进线1线电压*

1D27

1D23

1D24

1D26

4D6-7

3

4

4D5

4D2-3

1

2

4D1

KM-

KM+

1DK

1X

1x27

1x28

装置电源输入

装置电源正

装置电源负

1x32

4D9

电源接地

2D25-274D7

3x9

3x10

3x11

3x12

备用

备用

备用

2D17

2D18

2D19

2D20

备用

3x13

3x14

3x15

备用

远方复归

2D21

2D22

2D23

备用

2D1-84D3

开入正电源

开入负电源

Ia

16

11

15

13

14

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

RS23 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

弹簧未储能

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

信号告警

2X3X4X

备用

备用

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ib

Ic

IL0

CIc

接地刀合位

手车工作位置

手车试验位置

非电量保护1

非电量保护2

非电量保护3

非电量保护4

手跳

合闸入口

跳闸入口

操作负电源

去合闸线圈

跳位监视负端

去跳闸线圈

跳位信号输出

合位信号输出

位置信号公共端

保护跳

保护合

备用

备用

备用

备用

CIa

CIb

Ia'

Ib'

Ic'

IL0'

CIc'

CIa'

CIb'

操作正电源

手合

保护动作信号+

保护动作信号-

备用

Ua Ub

Uc Un

IH0 IH0'

1x9 1x10

*

3LL0 1D5

1D10

零序电流(低压侧)

零序电流(高压侧)

U0 U0'

1x20

1x19

零序电压

零序电压*

1D26

YHU0

1D25

YHMn

非电量保护1

非电量保护2

非电量保护3

非电量保护4

Unb Unb'

1X

1x24

1x23

1x22

1x21

电压输入

电压公共端

C相电压

B相电压

A相电压

1x20

1x19

不平衡电压

不平衡电压*

1D24

YHMn

1D21

1

2

1D18

YHMa

1D22

3

4

1D19

YHMb

1D23

5

6

1D20

YHMc

1ZKK

1D26

YHUnb

1D25

YHUnb'

非电量保护1

非电量保护2

非电量保护3

Ua1

16

11

15

13

14

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

RS23 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

1TV工作位

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

事件发生

2X3X4X

分段开关合位

隔离刀合位

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ub1

Un1'

Uc1

U01'

U01

Ua2

Ub2

Un2'

Uc2

U02'

U02

1TV试验位

2TV工作位

2TV试验位

自动并列

自动解列

手动并列

手动解列

并列1

并列1

并列2

并列2

并列3

并列3

并列4

并列4

并列5

并列5

并列6

并列6

并列7

并列7

并列8

并列8

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

过电压

TV断线

TV断线

TV位置异常

备用

备用

过电压

低电压

低电压

零序过压

零序过压

TV位置异常

1X

1x6

1x5

1x3

1x1

1母电压输入

1母电压公共端

1母C相电压

1母B相电压

1母A相电压

1x8

1x7

1母零序电压

1母零序电压*

1D7

YHMn1

1D4

1

2

1D1

YHMa1

1D5

3

4

1D2

YHMb1

1D6

5

6

1D3

YHMc1

1ZKK

1D10

YHU01

1D9

YHMn1

1X

1x16

1x15

1x13

1x11

2母电压输入

2母电压公共端

2母C相电压

2母B相电压

2母A相电压

1x18

1x17

2母零序电压

2母零序电压*

1D24

YHMn2

1D21

1

2

1D18

YHMa2

1D22

3

4

1D19

YHMb2

1D23

5

6

1D20

YHMc2

2ZKK

1D27

YHU02

1D26

YHMn2

Ia

16

11

15

13

14

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

RS23 串口

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

2423

21

19

17

15

13

11

9

7

5

3

1

进线1QF跳位（常闭）

开入量公共端-

1X

20

19

17

18

26

28

30

3231

29

27

25

远方复归

电源正 电源负

接地

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

23

24

22

13

14

15

16

17

18

19

20

21

装置异常

公共端

信号告警

2X3X4X

备用

备用

备用

备用

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

远方

Ib

Ic

I0

U1

U2

Ujx1

进线2QF跳位（常闭）

进线1手/遥跳闭锁备投

进线2手/遥跳闭锁备投

压板投闭锁备投

压板投备投自动复归

备用

备用

手跳

合闸入口

跳闸入口

操作负电源

去合闸线圈

跳位监视负端

去跳闸线圈

跳位信号输出

合位信号输出

位置信号公共端

保护跳

保护合

备用

备用

备用

备用

11

12

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

Ijx1

Ijx2

Ujx2

Ia'

Ib'

Ic'

I0'

U1'

U2'

Ujx1'

Ijx1'

Ijx2'

Ujx2'

操作正电源

手合

保护动作信号+

保护动作信号-

备用

合进线1+

合进线1-

分进线1+

分进线1-

合进线2+

合进线2-

分进线2+

分进线2-

合母联+

合母联-

分母联+

分母联-

1X

1x16

1x15

1x14

1x13

母线电压输入

1母线电压

1母线电压*

1D21

1D17

1D18

1D20

2母线电压*

2母线电压

进线2线电压*

进线2线电压

无源信号接点

2X

TV位置异常

TV位置异常

TV断线

TV断线

零序过压

零序过压

低电压

低电压

过电压

2D29

2D38

2D37

2D36

2D35

2D34

2D33

2D32

2D31

2D30

2x9

2x10

2x8

2x7

2x6

2x5

2x4

2x1

2x2

2x3

过电压

4X18

4X16

4X14

4X12

4X10

4X8

4X6

4X4

BLJ1

BLJ2

BLJ3

BLJ4

BLJ5

BLJ6

BLJ7

BLJ8

4X3

4X5

4X7

4X9

4X11

4X13

4X15

4X17

Ua

Ub

Uc

Un

U0

U0n

电压并列及监控回路

4X

YHMa1

YHMb1

YHMc1

YHMn1

YHM01

YHMa2

YHMb2

YHMc2

YHMn2

YHM02

1D21

1D22

1D23

1D24

1D27

1D4

1D5

1D6

1D7

1D10

1母二次电压

1X1

1X3

1X5

1X6

1X7

1X8

2母二次电压

1X18

1X17

1X16

1X15

1X13

1X11

4x22

4x23

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D40

2D41

2D42-43

4X

无源信号接点

IPD200系列保护测控装置

IPD200系列保护测控装置

IPD211线路保护测控装置

IPD211线路保护测控装置

IPD211线路保护测控装置

IPD211线路保护测控装置

图集号

图集号

IPD231变压器保护测控装置 IPD231变压器保护测控装置 IPD231变压器保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

IPD221电容器保护测控装置

IPD221电容器保护测控装置

IPD221电容器保护测控装置

IPD241PT保护及并列装置

IPD241PT保护及并列装置

IPD241PT保护及并列装置

IPD241PT保护及并列装置

IPD261备用电源自动投切装置

IPD261备用电源自动投切装置

IPD261备用电源自动投切装置

4D16

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

2D39-40

2D37

2D36

2D35

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

保护动作信号-

4x23

4x22

4x20

2D30

2D32-33

2D34

2D29

保护动作信号+

位置公共端

跳位信号输出

合位信号输出

无源信号接点

4x19

4x12

4x11

4x10

4X

4D16

3D26

3D6-9

3D24

3D23

操作正电源

3D21

3D17

3D15

4D12 3D1-4

3D13

3D11

跳闸回路

跳闸机构

跳闸压板

保护跳输出接点

跳闸入口

跳闸保持接点

4x9

BT

YT

TBJ

4x5

TBJ

4x13

HWJ

操作负电源输入

合闸回路

合闸压板

建议按照方案1接线

方案2

方案1

保护合输出接点

遥合接点

合闸保持接点

合闸入口

操作正电源输入

手合输入

手跳输入

开关操作回路

合闸机构

装置内部已经连接到4X6，即操作负电源

4x7

4x6

TBJ

FTJ

BH

YH

HBJ

FTJ

4x4

HBJ

4x14

4x8

TWJ

4x1

跳位监视

开关操作回路

4x3

4x2

ST

SH

4X

KM-

操作电源负

操作电源正

操作电源输入

4x6

4x1

4X

2DK

KM+

4D11

2

1

4D12-13

4D15

4

3

4D16-17

保护装置背端定义

6

页次

3D19

遥跳接点

图集号

IPD231变压器保护测控装置

图集号

遥跳接点

页次

6

保护装置背端定义

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

KM+

2DK

4X

4x1

4x6

操作电源输入

操作电源正

操作电源负

KM-

4X

SH

ST

4x2

4x3

开关操作回路

跳位监视

4x1

TWJ

4x8

4x14

HBJ

4x4

FTJ

HBJ

YH

BH

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作负电源

合闸机构

合闸保持接点

遥合接点

方案1

方案2

建议按照方案1接线

合闸回路

操作负电源输入

HWJ

4x13

TBJ

4x5

TBJ

YT

BT

4x9

跳闸保持接点

跳闸机构

跳闸回路

操作正电源

3D23

3D24

3D6-9

3D26

4D16

3D19

开关操作回路

手跳输入

手合输入

操作正电源输入

合闸入口

保护合输出接点

合闸压板

跳闸入口

保护跳输出接点

跳闸压板

3D11

4D12

3D21

3D13

3D1-4

3D15

3D17

图集号

遥跳接点

页次

6

保护装置背端定义

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

KM+

2DK

4X

4x1

4x6

操作电源输入

操作电源正

操作电源负

KM-

4X

SH

ST

4x2

4x3

开关操作回路

跳位监视

4x1

TWJ

4x8

4x14

HBJ

4x4

FTJ

HBJ

YH

BH

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作负电源

合闸机构

合闸保持接点

遥合接点

方案1

方案2

建议按照方案1接线

合闸回路

操作负电源输入

HWJ

4x13

TBJ

4x5

TBJ

YT

BT

4x9

跳闸保持接点

跳闸机构

跳闸回路

操作正电源

3D23

3D24

3D6-9

3D26

4D16

3D19

开关操作回路

手跳输入

手合输入

操作正电源输入

合闸入口

保护合输出接点

合闸压板

跳闸入口

保护跳输出接点

跳闸压板

3D11

4D12

3D21

3D13

3D1-4

3D15

3D17

IPD261备用电源自动投切装置

IPD221电容器保护测控装置

图集号

遥跳接点

页次

6

保护装置背端定义

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

KM+

2DK

4X

4x1

4x6

操作电源输入

操作电源正

操作电源负

KM-

4X

SH

ST

4x2

4x3

开关操作回路

跳位监视

4x1

TWJ

4x8

4x14

HBJ

4x4

FTJ

HBJ

YH

BH

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作负电源

合闸机构

合闸保持接点

遥合接点

方案1

方案2

建议按照方案1接线

合闸回路

操作负电源输入

HWJ

4x13

TBJ

4x5

TBJ

YT

BT

4x9

跳闸保持接点

跳闸机构

跳闸回路

操作正电源

3D23

3D24

3D6-9

3D26

4D16

3D19

开关操作回路

手跳输入

手合输入

操作正电源输入

合闸入口

保护合输出接点

合闸压板

跳闸入口

保护跳输出接点

跳闸压板

3D11

4D12

3D21

3D13

3D1-4

3D15

3D17

IPD271电动机保护测控装置

4X

4x10

4x11

4x12

4x19

无源信号接点

合位信号输出

跳位信号输出

位置公共端

保护动作信号+

2D29

2D34

2D32-33

2D30

4x20

4x22

4x23

保护动作信号-

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D35

2D36

2D37

2D39-40

3X

3x16

3x17

3x19

3x20

对时及通信

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

4X

4x10

4x11

4x12

4x19

无源信号接点

合位信号输出

跳位信号输出

位置公共端

保护动作信号+

2D29

2D34

2D32-33

2D30

4x20

4x22

4x23

保护动作信号-

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D35

2D36

2D37

2D39-40

3X

3x16

3x17

3x19

3x20

对时及通信

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

4X

4x10

4x11

4x12

4x19

无源信号接点

合位信号输出

跳位信号输出

位置公共端

保护动作信号+

2D29

2D34

2D32-33

2D30

4x20

4x22

4x23

保护动作信号-

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D35

2D36

2D37

2D39-40

3X

3x16

3x17

3x19

3x20

对时及通信

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

IPD261备用电源自动投切装置

保护装置背端定义

7

页次

图集号

2D50

2D49

2D48

2D47

2x8

分进线2+

合进线2+

2x7

2x6

2x5

2D44

2D45

2D46

2D43

分进线1+

合进线1+

无源信号接点

2x4

2x3

2x2

2x1

2X

2x9

2x10

2x11

2x12

2D51

2D52

2D53

2D54

合母联+

分母联+

合进线1-

分进线1-

合进线2-

分进线2-

合母联-

分母联-

跳闸回路

跳闸压板

保护跳输出接点

跳闸入口

操作交流电源N

合闸回路

合闸压板

保护合输出接点

合闸入口

操作交流电源L

手合输入

手跳输入

开关操作回路

跳位监视

开关操作回路

2D39-40

2D37

2D36

2D35

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

保护动作信号-

4x23

4x22

4x20

2D30

2D32-33

2D34

2D29

保护动作信号+

位置公共端

跳位信号输出

合位信号输出

无源信号接点

4x19

4x12

4x11

4x10

4X

操作交流电源N

操作交流电源L

操作电源输入

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

跳位监视

开关操作回路

操作交流电源N

操作交流电源L

操作电源输入

IPD231变压器保护测控装置

图集号

页次

6

保护装置背端定义

操作电源输入

操作交流电源L

操作交流电源N

开关操作回路

跳位监视

合闸回路

操作交流电源N

跳闸回路

保护装置背端定义

6

页次

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

2D30

2D29

跳位信号输出

无源信号接点

4x11

4x10

4X

合闸压板

保护合输出接点

合闸入口

操作交流电源输L

手合输入

手跳输入

开关操作回路

开关操作回路

手跳输入

手合输入

操作交流电源L

合闸入口

保护合输出接点

合闸压板

跳闸入口

保护跳输出接点

跳闸压板

4X

4x10

4x11

4x12

4x19

无源信号接点

合位信号输出

跳位信号输出

位置公共端

保护动作信号+

2D29

2D34

2D32-33

2D30

4x20

4x22

4x23

保护动作信号-

装置异常

信号告警

4x24

信号公共端

2D35

2D36

2D37

2D39-40

3X

3x16

3x17

3x19

3x20

对时及通信

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

保护装置背端定义

5

页次

图集号

保护装置背端定义

5

页次

图集号

IPD211线路保护测控装置

图集号

分母联-

合母联-

分进线2-

合进线2-

分进线1-

合进线1-

分母联+

合母联+

2D54

2D53

2D52

2D51

2x12

2x11

2x10

2x9

2X

2x1

2x2

2x3

2x4

无源信号接点

合进线1+

分进线1+

2D43

2D46

2D45

2D44

2x5

2x6

2x7

合进线2+

分进线2+

2x8

2D47

2D48

2D49

2D50

图集号

页次

7

保护装置背端定义

IPD261备用电源自动投切装置

IPD271电动机保护测控装置

跳闸回路

操作交流电源N

合闸回路

保护装置背端定义

6

页次

图集号

IPD221电容器保护测控装置

跳闸回路

操作交流电源N

合闸回路

跳位监视

开关操作回路

操作交流电源N

操作交流电源L

操作电源输入

保护装置背端定义

6

页次

图集号

3X

对时及通信

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

2D39-40

2D37

2D36

2D35

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

保护动作信号-

4x23

4x22

4x20

2D30

2D32-33

2D34

2D29

保护动作信号+

位置公共端

跳位信号输出

合位信号输出

无源信号接点

4x19

4x12

4x11

4x10

4X

2D39-40

2D37

2D36

2D35

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

保护动作信号-

4x23

4x22

4x20

2D32-33

2D34

保护动作信号+

位置公共端

4x19

4x12

跳闸压板

保护跳输出接点

跳闸入口

跳闸压板

保护跳输出接点

跳闸入口

合闸压板

保护合输出接点

合闸入口

操作交流电源L

手合输入

手跳输入

开关操作回路

保护装置背端定义

5

页次

图集号

保护装置背端定义

5

页次

图集号

IPD261备用电源自动投切装置

跳闸回路

操作交流电源N

合闸回路

跳位监视

开关操作回路

操作交流电源N

操作交流电源L

操作电源输入

保护装置背端定义

6

页次

图集号

IPD241PT保护及并列装置

图集号

无源信号接点

4X

2D42-43

2D41

2D40

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

4x23

4x22

1X11

1X13

1X15

1X16

1X17

1X18

2母二次电压

1D27

1D24

1D23

1D22

1D21

YHM02

YHMn2

YHMc2

YHMb2

YHMa2

YHM01

YHMn1

YHMc1

YHMb1

YHMa1

4X

电压并列及监控回路

U0n

U0

Un

Uc

Ub

Ua

4X17

4X15

4X13

4X11

4X9

4X7

4X5

4X3

BLJ8

BLJ7

BLJ6

BLJ5

BLJ4

BLJ3

BLJ2

BLJ1

4X4

4X6

4X8

4X10

4X12

4X14

4X16

4X18

保护装置背端定义

6

页次

3x17

3x19

3x20

GPS脉冲+

GPS脉冲-

RS485+

RS485-

5D1-2

5D7-8

5D5-6

5D3-4

5D3-4

5D5-6

5D7-8

5D1-2

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

对时及通信

3x20

3x19

3x17

3x16

3X

2D39-40

2D37

2D36

2D35

信号公共端

4x24

信号告警

装置异常

保护动作信号-

4x23

4x22

4x20

2D30

2D32-33

2D34

2D29

保护动作信号+

位置公共端

跳位信号输出

合位信号输出

无源信号接点

4x19

4x12

4x11

4x10

4X

跳闸压板

保护跳输出接点

跳闸入口

合闸压板

保护合输出接点

合闸入口

操作交流电源L

手合输入

手跳输入

开关操作回路

1X8

1X7

1X6

1X5

1X3

1X1

1母二次电压

1D7

1D6

1D5

1D4

过电压

2x3

2x2

2x1

2x4

2x5

2x6

2x7

2x8

2x10

2x9

2D30

2D31

2D32

2D33

2D34

2D35

2D36

2D37

2D38

2D29

过电压

低电压

低电压

零序过压

零序过压

TV断线

TV断线

TV位置异常

TV位置异常

2X

无源信号接点

保护装置背端定义

5

页次

图集号

保护装置背端定义

5

页次

图集号

1D10

3x16

合位信号输出

IPD200系列保护测控装置

开入负电源

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

备用

2D20

2D19

2D18

2D17

备用

备用

备用

3x12

3x11

3x10

3x9

4D7 2D25-27

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

A相电压

B相电压

C相电压

电压输入

1x21

1x22

1x23

1x24

1X

YH

3LH

2LH

1LH

1D15

1D14

1D13

C相电流

B相电流

A相电流

测量电流

53.5

2
2
0

2
0
8
.
5

接地刀合位

弹簧未储能

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

备用

闭锁重合闸压板

手车试验位置

手车工作位置

开入量公共端

开入量信号

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

3X

1D8

1D7

1D6

1D5

零序电流

C相电流

B相电流

A相电流

保护电流

精度：1

单位：毫米

保护装置开孔图

2

页次

图集号

非电量保护2

非电量保护1

开入负电源

4D7 2D25-27

接地刀合位

弹簧未储能

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

手车试验位置

手车工作位置

开入量公共端

开入量信号

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

3X

开入负电源

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

非电量保护3

2D20

2D19

2D18

2D17

备用

备用

非电量保护4

3x12

3x11

3x10

3x9

4D7 2D25-27

接地刀合位

弹簧未储能

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

非电量保护2

非电量保护1

手车试验位置

手车工作位置

开入量公共端

开入量信号

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

3X

IPD231变压器保护测控装置

零序电流(高压侧)

零序电流(低压侧)

1D10

YH

3LH

2LH

1LH

1D16

1D15

1D14

B相电流

A相电流

测量电流

1D7

1D6

1D5

1D4

零序电流

C相电流

B相电流

A相电流

保护电流

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

A相电压

B相电压

C相电压

电压公共端

电压输入

1x21

1x22

1x23

1x24

1X

YH

3LH

2LH

1LH

1D17

1D16

1D15

C相电流

B相电流

A相电流

测量电流

1D9

1D8

1D7

1D6

C相电流

B相电流

A相电流

保护电流

电流输入及电压输入输出

4

页次

图集号

电流输入及电压输入输出

4

页次

IPD211线路保护测控装置

电压公共端

图集号

IPD200系列保护测控装置

1ZKK

YHMc

1D19

6

5

1D22

YHMb

1D18

4

3

1D21

YHMa

1D17

2

1

1D20

YHMn

1D23

1D12

2LHc

2LHb

2LHa

*

*

*

1D11

1D10

1x14

1x12

1x10

1x13

1x11

1x9

UnUc

UbUa

备用

保护动作信号-

保护动作信号+

手合

操作交流电源L

CIb'

CIa'

CIc'

I0'

Ic'

Ib'

Ia'

CIb

CIa

备用

备用

备用

备用

保护合

保护跳

位置信号公共端

合位信号输出

跳位信号输出

去跳闸线圈

跳位监视负端

去合闸线圈

操作交流电源N

合位监视负端

合闸入口

手跳

备用

备用

备用

闭锁重合闸

手车试验位置

手车工作位置

接地刀合位

CIc

I0

Ic

Ib

远方

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

备用

备用

4X 3X 2X

信号告警

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

1X

开入量公共端-

弹簧未储能

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

14

12

10

8

6

4

2

RS232 串口

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

14

13

15

11

16

Ia

线路保护背板端子图(交流)

4

-

∅

6

.

5

2
3
2

12

198

10

2
0
7

保护装置

运 行 

合 位

跳 位

备 用

告 警

跳 闸

异 常

取消

确定

复归

-

+

2
0
7

150

2
3
2

4X 3X 1X

1D4

1D3

3LH0

*

1LHc

1LHb

1LHa

*

*

*

1D2

1D1

1x8

1x6

1x4

1x2

1x7

1x5

1x3

1x1

1X

保护装置三视图

1

精度：1

单位：毫米

页次

图集号

1D5

3LL0

*

1x101x9

1D13

2LHc

2LHb

2LHa

*

*

1D12

1D11

1x14

1x12

1x10

1x13

1x11

1x9

1D9

1D3

3LH0

*

1LHc

1LHb

1LHa

*

*

*

1D2

1D1

1x8

1x6

1x4

1x2

1x7

1x5

1x3

1x1

1X

1ZKK

YHMc

1D21

6

5

1D24

YHMb

1D10

4

3

1D23

YHMa

1D19

2

1

1D22

YHMn

1D25

1D14

2LHc

2LHb

2LHa

*

*

*

1D13

1D12

1x16

1x14

1x12

1x15

1x13

1x11

1D4

1D3

3LH0

*

1LHc

1LHb

1LHa

*

*

*

1D2

1D1

1x8

1x6

1x4

1x2

1x7

1x5

1x3

1x1

1X

3

页次

图集号

3

页次

IH0'IH0

UnUc

UbUa

备用

保护动作信号-

保护动作信号+

手合

操作交流电源L

CIb'

CIa'

CIc'

IL0'

Ic'

Ib'

Ia'

CIb

CIa

备用

备用

备用

备用

保护合

保护跳

位置信号公共端

合位信号输出

跳位信号输出

去跳闸线圈

跳位监视负端

去合闸线圈

操作交流电源N

合位监视负端

合闸入口

手跳

非电量保护4

非电量保护3

非电量保护2

非电量保护1

手车试验位置

手车工作位置

接地刀合位

CIc

IL0

Ic

Ib

远方

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

备用

备用

4X 3X 2X

信号告警

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

1X

开入量公共端-

弹簧未储能

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

14

12

10

8

6

4

2

RS23 串口

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

14

13

15

11

16

Ia

手合

操作交流电源L

CIb'

CIa'

CIc'

I0'

Ic'

Ib'

Ia'

CIb

CIa

合位信号输出

跳位信号输出

去跳闸线圈

跳位监视负端

去合闸线圈

操作交流电源N

合位监视负端

合闸入口

手跳

非电量保护4

非电量保护3

非电量保护2

非电量保护1

手车试验位置

手车工作位置

接地刀合位

CIc

I0

Ic

Ib

远方

备用

4X 3X 2X

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

11

1X

开入量公共端-

弹簧未储能

1

3

5

7

9

11

13 14

12

10

8

6

4

2

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

11

Ia

IPD231变压器保护测控装置

变压器保护背板端子图(交流)

保护装置背端定义

保护装置背端定义

IPD211线路保护测控装置

图集号

147

非电量保护3

非电量保护2

非电量保护1

非电量保护4

非电量保护3

开入量信号

3X

开入负电源

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

2D20

2D19

2D18

2D17

备用

备用

3x12

3x11

3x10

3x9

4D7 2D25-27

备用

弹簧未储能

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

闭锁投切电容

手车试验位置

手车工作位置

开入量公共端

开入量信号

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

3X

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

2D20

2D19

2D18

2D17

备用

备用

3x12

3x11

3x10

3x9

IPD221电容器保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

不平衡电压*

不平衡电压

1x19

1x20

A相电压

B相电压

C相电压

电压公共端

电压输入

1x21

1x22

1x23

1x24

1X

零序电压*

零序电压

1x19

1x20

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

YH

3LH

2LH

1LH

1D16

1D15

1D14

C相电流

B相电流

A相电流

测量电流

1D7

1D6

1D5

1D4

不平衡电流

C相电流

B相电流

A相电流

保护电流

电流输入及电压输入输出

4

页次

图集号

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

A相电压

B相电压

C相电压

电压公共端

电压输入

1x21

1x22

1x23

1x24

1X

C相电流

电流输入及电压输入输出

4

页次

图集号

开入负电源

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

备用

2D20

2D19

2D18

2D17

备用

备用

备用

3x12

3x11

3x10

3x9

4D7 2D25-27

进线2QF跳位（常闭）

进线1QF跳位（常闭）

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

压板投备投自动复归

压板投闭锁备投

进线2手/遥跳闭锁备投

进线1手/遥跳闭锁备投

开入量公共端

开入量信号

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

3X

开入负电源

开入正电源

4D3 2D1-8

备用

2D23

2D22

2D21

远方复归

备用

3x15

3x14

3x13

手动并列

2D20

2D19

2D18

2D17

隔离刀合位

分段开关合位

手动解列

3x12

3x11

3x10

3x9

4D7 2D25-27

1TV试验位

1TV工作位

KK把手远方位置

2D16

2D15

2D14

2D13

2D12

2D11

2D10

自动解列

自动并列

2TV试验位

2TV工作位

开入量公共端

3x8

3x7

3x6

3x5

3x4

3x3

3x2

3x1

IPD261备用电源自动投切装置

IPD241PT保护及并列装置

进线2线电压

进线2线电压*

2母零序电压*

2母零序电压

1x17

1x18

2母A相电压

2母B相电压

2母C相电压

2母电压公共端

2母电压输入

1x11

1x13

1x15

1x16

1X

1母零序电压*

1母零序电压

1x7

1x8

1母A相电压

1母B相电压

1母C相电压

1母电压公共端

1母电压输入

1x1

1x3

1x5

1x6

1X

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

进线1线电压*

进线1线电压

进线电压输入

1x17

1x18

1x19

1x20

1X

YH

3LH

2LH

1LH

1D15

1D14

进线2电流

进线1电流

进线电流

1D7

1D6

1D5

1D4

零序电流

C相电流

B相电流

A相电流

保护电流

电流输入及电压输入输出

4

页次

图集号

电源接地

4D9

1x32

装置电源负

装置电源正

装置电源输入

1x28

1x27

1X

1DK

L

N

4D1

2

1

4D2-3

4D5

4

3

4D6-7

YH

3LH

2LH

1LH

电流输入及电压输入输出

4

页次

图集号

YHUnb'

1D25

YHUnb

1D26

1ZKK

YHMc

1D20

6

5

1D23

YHMb

1D19

4

3

1D22

YHMa

1D18

2

1

1D21

YHMn

1D24

YHMn

1D25

YHU0

1D26

1D13

2LHc

2LHb

2LHa

*

*

*

1D12

1D11

1x14

1x12

1x10

1x13

1x11

1x9

1D9

1D3

3LH0

*

1LHc

1LHb

1LHa

*

*

*

1D2

1D1

1x8

1x6

1x4

1x2

1x7

1x5

1x3

1x1

1X

3

页次

图集号

1ZKK

YHMc

1D20

6

5

1D23

YHMb

1D19

4

3

1D22

YHMa

1D18

2

1

1D21

YHMn

1D24

*

3

页次

图集号

Unb'Unb

U0'U0

UnUc

UbUa

备用

保护动作信号-

保护动作信号+

手合

操作交流电源L

CIb'

CIa'

CIc'

Inb'

Ic'

Ib'

Ia'

CIb

CIa

备用

备用

备用

备用

保护合

保护跳

位置信号公共端

合位信号输出

跳位信号输出

去跳闸线圈

跳位监视负端

去合闸线圈

操作交流电源N

合位监视负端

合闸入口

手跳

非电量保护3

非电量保护2

非电量保护1

闭锁投切电容

手车试验位置

手车工作位置

备用

CIc

Inb

Ic

Ib

远方

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

备用

备用

4X 3X 2X

信号告警

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

1X

开入量公共端-

弹簧未储能

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

14

12

10

8

6

4

2

RS232 串口

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

14

13

15

11

16

Ia

UnUc

UbUa

备用

保护动作信号-

保护动作信号+

备用

备用

备用

备用

保护合

保护跳

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

信号告警

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

RS232 串口

14

13

15

16

IPD221电容器保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

电容器保护背板端子图(交流)

保护装置背端定义

电动机保护背板端子图(交流)

保护装置背端定义

2母线电压

2母线电压*

1D20

1D18

1D17

1D21

1母线电压*

1母线电压

母线电压输入

1x13

1x14

1x15

1x16

1X

YHMn2

1D26

YHU02

1D27

2ZKK

YHMc2

1D20

6

5

1D23

YHMb2

1D19

4

3

1D22

YHMa2

1D18

2

1

1D21

YHMn2

1D24

YHMn1

1D9

YHU01

1D10

1ZKK

YHMc1

1D3

6

5

1D6

YHMb1

1D2

4

3

1D5

YHMa1

1D1

2

1

1D4

YHMn1

1D7

2LHb

2LHa

*

*

1D12

1D11

1x12

1x10

1x11

1x9

1D9

1D3

3LH0

*

1LHc

1LHb

1LHa

*

*

*

1D2

1D1

1x8

1x6

1x4

1x2

1x7

1x5

1x3

1x1

1X

3

页次

图集号

3

页次

图集号

分母联-

分母联+

合母联-

合母联+

分进线2-

分进线2+

合进线2-

合进线2+

分进线1-

分进线1+

合进线1-

合进线1+

备用

保护动作信号-

保护动作信号+

手合

操作交流电源L

Ujx2'

Ijx2'

Ijx1'

Ujx1'

U2'

U1'

I0'

Ic'

Ib'

Ia'

Ujx2

Ijx2

Ijx1

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

备用

备用

备用

备用

保护合

保护跳

位置信号公共端

合位信号输出

跳位信号输出

去跳闸线圈

跳位监视负端

去合闸线圈

操作交流电源N

合位监视负端

合闸入口

手跳

备用

备用

压板投备投自动复归

压板投闭锁备投

进线2手/遥跳闭锁备投

进线1手/遥跳闭锁备投

进线2QF跳位（常闭）

Ujx1

U2

U1

I0

Ic

Ib

远方

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

备用

备用

4X 3X 2X

信号告警

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

1X

开入量公共端-

进线1QF跳位（常闭）

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

14

12

10

8

6

4

2

RS23 串口

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

14

13

15

11

16

Ia

TV位置异常

零序过压

零序过压

低电压

低电压

过电压

备用

备用

TV位置异常

TV断线

TV断线

过电压

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

并列8

并列8

并列7

并列7

并列6

并列6

并列5

并列5

并列4

并列4

并列3

并列3

并列2

并列2

并列1

并列1

手动解列

手动并列

自动解列

自动并列

2TV试验位

2TV工作位

1TV试验位

U02

U02'

Uc2

Un2'

Ub2

Ua2

U01

U01'

Uc1

Un1'

Ub1

远方

RS485-

RS485+

GPS脉冲-

GPS脉冲+

备用

备用

隔离刀合位

分段开关合位

事件发生

公共端

装置异常

21

20

19

18

17

16

15

14

13

22

24

23

9

8

7

6

5

4

3

2

1

10

12

11

接地

电源负电源正

远方复归

25

27

29

31 32

30

28

26

18

17

19

20

开入量公共端-

1TV工作位

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23 24

22

20

18

16

14
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8

6

4

2

RS23 串口

9

8
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1

10

12

14

13

15

11

16

Ua1

IPD261备用电源自动投切装置

IPD241PT保护及并列装置

备自投保护背板端子图(交流)

保护装置背端定义

PT并列背板端子图(交流)

保护装置背端定义

4X 3X 2X 1X

1D26

1D24

1D23

1D27

位置信号公共端 备用12 12

IPD261备用电源自动投切装置

IPD241PT保护及并列装置

IPD221电容器保护测控装置

IPD271电动机保护测控装置

IPD231变压器保护测控装置

IPD211线路保护测控装置

线路保护

变压器保护

电动机保护

电容器保护

PT保护

备自投保护

备自投保护

PT保护

电容器保护

电动机保护

变压器保护

线路保护

直流

交流

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作交流电源N

合闸机构

遥合接点

HWJ

4x13

TBJ

YT

BT

4x9

遥跳接点

跳闸机构

3D11

3D13

3D1-44D12

FTJ

4x8

TWJ

N

4x6

4x1

4X

2DK

L

4D11

2

1

4D12-13

4D15

4

3

4D16-17

3D15

3D19

3D17

3D21

操作交流电源火线

3D23

3D24

3D6-9

3D26

4D16

SH

手合接点

4x5

ST

手跳接点

BH

YH

4x4

4x14

4x1

4x3

4x2

ST

SH

4X

4x9

FTJ

TBJ

4x6

4x7

装置内部已经连接到4X6，即操作交流电源N

合闸机构

遥合接点

HWJ

4x13

TBJ

YT

BT

4x9

遥跳接点

跳闸机构

3D11

3D13

3D1-44D12

FTJ

4x8

TWJ

N

4x6

4x1

4X

2DK

L

4D11

2

1

4D12-13

4D15

4

3

4D16-17

3D15

3D19

3D17

3D21

操作交流电源火线

3D23

3D24

3D6-9

3D26

4D16

SH

手合接点

4x5

ST

手跳接点

BH

YH

4x4

4x14

4x1

4x3

4x2

ST

SH

4X

4x9

4x5

4D16

3D26

3D6-9

3D24

3D23

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

L

2DK

4X

4x1

4x6

N

4x8

FTJ

跳闸机构

合闸机构

4x7

4x6

4x9

4X

SH

ST

4x2

4x3

4x1

4x14

4x4

YH

BH

手跳接点

ST

手合接点

SH

操作交流电源火线

3D21

3D17

3D19

3D15

TWJ

4D12 3D1-4

3D13

3D11

遥跳接点

4x9

BT

YT

4x13

HWJ

遥合接点

TBJ

FTJ

TBJ

装置内部已经连接到4X6，即操作交流电源N

4x5

4D16

3D26

3D6-9

3D24

3D23

4D16-17

3

4

4D15

4D12-13

1

2

4D11

L

2DK

4X

4x1

4x6

N

4x8

FTJ

跳闸机构

合闸机构

4x7

4x6

4x9

4X

SH

ST

4x2

4x3

4x1

4x14

4x4

YH

BH
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IPD200装置交流操作板原理图

保护经启动跳闸控制回路

遥跳控制回路

接从cpu板过来的+24V保护跳闸开出信号

-24V

QD接点

-24V

接从cpu板过来的+24V遥跳开出信号

PT 保护跳继电器

YT 遥跳继电器

K5 手跳继电器

C5

R5

R11 水泥电阻

5W 20K

手跳控制回路

手跳的一付常开接点控制跳闸回路

另一付常开接点当CPU开入读取

DL

ZZYC

4X:4

DB107

桥整流模块

SH接点,K2继电器

4X:14

保护合闸压板

YH接点

N(零线，可取自装置电源1X:28)

PH接点

4X:6

HQ

L+(火线，可取自装置电源1X:27)

4X:1

4X:6（零线）

4X:3（手跳输入火线）

交流电源火线L经装置异常信号接点闭锁，

给所有跳闸（ST,YT,PT)/合闸（YH,SH,PH）

接点提供火线电源，再经断路器辅助接点接

断路器跳合闸线圈

TBJ和FTJ的常闭接点串在一起组成FT

5W 20K

R8 水泥电阻

R2

C2

K2 手合继电器

YH 遥合继电器

PH 保护合继电器

接从cpu板过来的+24V遥合开出信号

-24V

-24V

接从cpu板过来的+24V保护合闸开出信号

遥合控制回路

保护合闸控制回路

手合控制回路

手跳的一付常开接点控制跳闸回路

另一付常开接点当CPU开入读取

DB107

桥整流模块

4X:6（零线）

4X:2（手合输入火线）

PT接点

TQ

DL

YT接点

保护跳闸压板

4X:13

ST接点,K5继电器

ZZYC

L+(火线，可取自装置电源1X:27)

4X:1

5W 20K

R10 水泥电阻

R4

C4

K4 HWJ

DB107

桥整流模块

N(零线，可取自装置电源1X:28)

4X:6

DL

合位继电器，通过DL的常开辅助接点，判合位

合位继电器的一付常开接点给CPU当开入读取

另一付常开接点到端子接出，可接外部信号灯

ZZYC

L+(火线，可取自装置电源1X:27)

4X:1

5W 20K

R9 水泥电阻

R3

C3

K3 TWJ

DB107

桥整流模块

4X:8

N(零线，可取自装置电源1X:28)

4X:6

跳位继电器，通过DL的常闭辅助接点，判跳位

跳位继电器的一付常开接点给CPU当开入读取

另一付常开接点到端子接出，可接外部信号灯

DL

FT

4X:7

4X:1

L+(火线，可取自装置电源1X:27)

5W 20K

R6

C6

DB107

桥整流模块

4X:6

ST/YT/PT三种情况下，启动TBJ

TBJ的一付常闭接点直接当FT接点，作用是跳闸时接点断开，直接断开合闸线圈

TBJ的一付常开接点在合闸情况下接点闭合启动FTJ的线圈

N(零线，可取自装置电源1X:28)

ST/YT/PT接点

R12 水泥电阻

K6 TBJ

K1 FTJ

R7 水泥电阻

SH/YH/PH接点

N(零线，可取自装置电源1X:28)

5W 20K

C1

R1

L+(火线，可取自装置电源1X:27)

ZZYC

4X:1

DB107

桥整流模块

4X:6

SH/YH/PH三种情况下，经TBJ启动FTJ的正电源

FTJ的一付常闭接点直接当FT接点，动作时直接断开合闸线圈

FTJ的一付常开接点在FTJ动作情况下，接点闭合保持FTJ的线圈

TBJ接点

FTJ接点

4X:9

4X:4

4X:5


